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D .00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \0iylnia i Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych, zménych z remontami i konserwaalrog l&énych na terenie Nadfaictwa
Radomsko.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robéid®~lanych stanowi & dokumentéw przetargowych i naie je
stosowd w zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w podpupktil.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnuyymagania ogolne, wspélne dla roboét gpgh szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi:

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione po#j okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rdshbyostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zelksmi urzzdzeniami
technicznymi zwgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Wewrgtrzny dziennik budowy - wewatrzny dziennik, wydany przez Zamavgeggo dokument przebiegu robét budowlanych
oraz zdarzéi okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot

Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych leddiwvych (wyznaczona przez Zamawi@go, o ktdrej wyznaczeniu
poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna zdzasowanie robét i administrowanie kontraktem.

Jezdnia - cg¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gizyehi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.

Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzesryt z ponumerowanymi stronami,zaity do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy w ksjzce
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzeyzaakceptowane przez Zamawéago, niezbdne do przeprowadzenia
wszelkich badai prob zwgzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niegzbdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentapjojektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzor

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozktadania ody@n od ruchu na podi® gruntowe i
zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu ruchu czynnikéw atmosferyczamyc

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg $cieralry a podbudow, zapewnigjca lepsze rozigenie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa soa do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia ohgéen od ruchu na podie. Podbudowa me sklada sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesézpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z
jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy speiniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemgstek podiéga. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub
odcinapca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwrgadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamtatzia mrozu.

h) Warstwa odcingpa - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powyej.

i) Warstwa odsgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

Nawierzchnia tluczniowa - warstwa z mieszanki kywgz lub tlucznia kamiennego, Zgca na podiou naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezedniego przejmowania ruchu.
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Kruszywo famane - materiat ziarnisty uzyskany pmargzhaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-@1.11.4.3.

Kruszywo twarde tamane zwykle wykonane ze skat dwein - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jekhodnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcjeb lgrupy frakcji, charakteryzage seé ziarnami ostrokrawdzistymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100. 1.4.4.

Thuczen - kruszywo tamane grube o wiella ziarn 31,5+63 mm.

Kliniec - kruszywo tamane drobne o wieliad ziarn 4+31,5 mm.

Miat, piasek tamany kruszywo zwykte drobne o widlhiziarn 0+4 mm.

Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu noegego.
Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamiesé przedziat tolerancji nie
zostat okrélony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywae pojazdow, umieszczenia ydzen bezpieczastwa
ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podiae - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

Podilae ulepszone - gérna warstwa podtplezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona w celu umbiwienia przegcia
ruchu budowlanego i wéaiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie poleceriakazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, mipisemnej (np. w
formie wpisu do wewgtrznego dziennika budowy), dotyze sposobu realizacji rob6t lub innych spraw szanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczggata autorem dokumentacji projektowej.

Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqaania drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekpmdheznym) istniecego padczenia.

Przepust - obiekty wybudowane w formie zamkeji obudowy konstrukcyjnej, styce do przeptywu matych ciekéw wodnych
pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kogmypieszego.

Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharakterystyki wymiary
obiektu lzdgcego przedmiotem robot.

Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsganinione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odegbrg catcs¢ konstrukcyji lub technologicza, zdolm
do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-iaytkowych. Zadanie ma@ polegd na wykonywaniu robét
zwigzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgiudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidaz dokumentagj projektovg, STWIORB i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach umowy przelea Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjy lokalizacg, wewretrzny dziennik budowy oraz jeden egzemplarz
dokumentacji projektowej i jeden komplet STWIORB.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w szczegétowych
warunkach umowy.

1.5.3. Zgodné¢é robét z dokumentac projektows i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB oraz dodatkoweutio&nty przekazane przez Inspektora Nadzoru stammaéc umowy,

a wymagania wyszczegoélnione w ¢hg jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
,0goIlnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywé bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weimi
natychmiast powiadorilnspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich znmigoprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbjglzgodne z dokumentagcprojektova i STWIORB.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STWIORR:dy uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow éneéntéw budowli mugz by¢ jednorodne i
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wykazyw& zgodnd¢ z okr&glonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgyzekracza dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z dokumentacprojektows lub STWIORB i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zosfaasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wni
na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach remontoygymdd ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu na terenie budowy, w dpaddeiony w D.M.00.00.00, w okresie trwania
realizacji kontraktu, ado zaka@czenia i odbioru ostatecznego robat.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca oznakuje tebedowy zapewnigi w ten sposOb bezpiecmtwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jestn@odzowne ze
wzgleddéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keds akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowny.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage ochronysrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniesgio przepiséw i norm dotygeych ochronysrodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oragdbie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wtasrgi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢astivie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

- lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, skltadowisk, ukopomgaiojazdowych,

- srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnychapyt lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbudowy, w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne éda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed dgstm oséb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bdg miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniofjednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

1.5.8. Ochrona whasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruraggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wtadzedycych wid&cicielami tych urzdzeh potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamentasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowasi¢ bedzie do ustawowych ograniaz@bchzenia na 6 przy transporcie materialtdw i wypasmia na i z
terenu robot. Uzyska on wszelkie niedhe zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyelgowo tadunkow i w sposob
ciggly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadz&wojazdy i tadunki powodgge nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat
za napraw wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami layniera.



1.5.10. Bezpiecazestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetni@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idnlzie utrzymywal wszelkie ugglzenia zabezpieczaie, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymafjaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i s
uwzglkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do rob6t od daty rozpecia
do daty zakaczenia rob6t (do wydania potwierdzenia z&@da@enia przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoveiqmo by prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgm stanie przez caty czas, do momentu odbioruerstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynega to na polecenie Inspektora Nadzoru powiniezposz¢ roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralnmigjscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére g w jakikolwiek sposob zwzane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpcaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkiooymaga
prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aoizeh lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Zgodnie z ustawwyrdb budowlany nadajegsdo stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanyeieli jest:

a) oznakowany CE, co oznaczze dokonano oceny jego zgodnb z norny zharmonizowas albo europejsk aprobad
technicza badz krajowy specyfikacy technicza paistwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europégjo Obszaru
Gospodarczego, uznaprzez Komis} Europejsk za zgodn z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okétonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczastwa, dla ktérych producent wydat deklarazfjodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany znakiem budowlanym,

Dopuszcza sido stosowania:

1. Wyroby posiadage znak CE bez ograniaze

2. Wyroby, ktére nie posiadagnaku CE pod warunkiem, gdy:

a) Wyréb zostat wyprodukowany na terytorium Polski

— W zgodzie z istnigfa Polsky Normg a producent datzyt deklaragi (DWU) zgodndci z ta norms,

— przypadku braku istniggej Polskiej Normy lub istotniej édicy od jej zapisow, to w zgodzie z uzyskaprobad techniczn, a
producent zalczyt deklaracj zgodndci z g aprobad,

— posiada znak budowlanyiadczacy o zgodnéci z Polslkk Normg wyrobu albo aprobattechniczi, a producent zatzyt
odpowiedna informacg o wyrobie;

b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Pplake udzielono mu aprobaty technicznej a produzabczyt do wyrobu
deklarac¢ zgodndci z t3 aprobad;

c) jest to wyréb umieszczony w odpowiednim wykazigrobéw majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpidsrera,
dla ktérych producent wydat deklaraggodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego w danym obiekcie budowlanym wyretworzonego wedtug indywidualnej dokumentacjifieicznej, dla
ktérego producent wydat specjaln@viadczenie o zgodrai wyrobu z § dokumentagj oraz przepisami.

W razie potrzeby do dokumentu zosfatiolaczone wyniki bad@& przeprowadzonych przez producenta, ktérych ksemieko
zostam nastpnie dostarczone przez Wykonawaspektorowi Nadzoru. Akceptacja udzielona jakiegrtii materialdbw z danego
zrédta nie oznaczage wszystkie materialy pochagize z tegarrodta g akceptowane automatycznie.

Wykonawca jest zobowzany do dostarczenia atestéw i /lub wykonania pratberiatdw otrzymanych z zatwierdzonegodta
dla kadej dostawyzeby udowodrd, ze nadal spetnigjone wymagania odpowiedniej specyfikacji techni¢zne

Jakiekolwiek materiaty czy wyroby budowlane nietagace tych wymagazostag odrzucone.



Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétinformacje dotycge, zamawiania lub wydobywania materiatéw i
odpowiednie aprobaty techniczne kwdiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirespektora Nadzoru.
Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia ggtych bada okreslonych w SST w celu udokumentowanize materiaty
uzyskane z dopuszczalnegddia spetniaj wymagania SST w czasie pgst robot.

Wszystkie wbudowane materiaty w trakcie wykonywameb6t musz by¢ zgodne z wymaganiami oldenymi w
poszczegolnych specyfikacjach technicznych. Przgnagj na tydzié przed uyciem ka&dego materiatu przewidywanego do
wykonania robét statych Wykonawca przegtszczegotow informacg o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania materiatow,
atestach, wynikach odpowiednich badaboratoryjnych i prébek do akceptacji Inspektordladzoru.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiotel wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek
zrédet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowizany dostarczyInspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentagawierajca raporty z bad@terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanmzez siebie
metodt wydobycia i selekcji do zatwierdzenia InspektordNeidzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagdalosciowych i jaka@ciowych materiatow z jakiegokolwiekddta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z dostarczeniem
materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskaniaskigai zwiru beda formowane w haldy i
wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenwgonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanycdokumentach
umowy keda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza Inspektora
Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektorazdad Wykonawca nie dulzie prowadz zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhgigne w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy. Kdy rodzaj robot, w
ktorym znajduy sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaawykonuje na wiasne ryzyko, lgz sk z jego
nieprzygciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerio czasu gdyeola one potrzebne do robdét, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaty gwakos¢ i wkasciwos¢ do robét i byty dospne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materiatGedab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w icé€js zorganizowanych przez Wykonawc

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiglumazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektdadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygogmiged wyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to wymagane dla batlprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowkany do adywania jedynie takiego spgtu, ktdéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu n&ofa
wykonywanych robét.

Liczba, rodzaj i wydajn&& sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét zgodnie z dokumentacpjektowg w terminie
umownym.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jaks
wykonywanych robét i wisciwosci przewaonych materiatow.

Liczba érodkow transportu ¢ulzie zapewnié prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej,
STWIORB i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w tersjmizewidzianym umoyv

Przy ruchu na drogach publicznych pojazégdsdspeini@a wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obgien na osie i innych parametrow technicznyc$rodki transportu nie odpowiad@e warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warmmkiezywrécenia stanu
pierwotnego mytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.



Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Uszkodzenia drog $eych powstate na skutek transportu materiatéw gproraz dojazdu do remontowanych drég musz
niezwiocznie zostanaprawione przez Wykonawc

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatlow i
wykonywanych robét, za ich zgodifoz dokumentagj projektovs, wymaganiami STWIORB oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgs$oi wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i kdnymi okréglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez Inspektora
Nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosaiesli wymaga
tego lzdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorgamna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wys$okoprzez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcg o
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementénot keda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaajijgktowej i w STWIORB, a taie w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uveztyli wyniki bada& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy
produkciji i przy badaniach materiatow,sadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaae na
rozwazamg kwestk.

Polecenia Inspektora Nadzorgdh wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgekontrok robo6t i jakdci materiatdw. Wykonawcachblzie przeprowadzapomiary roboét
z czstotliwoscia zapewniagca Stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentaciji
projektowej i STWIORB.

Inspektor Nadzoru ustala, jaki zakres kontroli Jestieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

6.2. Dokumenty budowy

Wewretrzny dziennik budowy jest wymaganym dokumentenwpian obowjzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do odbiohédt. Odpowiedzialni& za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w wewstrznym dzienniku budowydala dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpiesziva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgroudowy.

Kazdy zapis w wewstrznym dzienniku budowydulzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy ¢a czytelne, dokonane trwakechnily, w porzdku
chronologicznym.

Do wewretrznego dziennika budowy nalewpisywa w szczeg6Ingi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczego6lnych elementéw robét,

- przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.

- daty zargdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zanik@jch i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wypmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgydab przedicone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania i

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do wetvwamego dziennika budowy Wykonawca podpisuje z @aezeniem ich przyggia
lub zagciem stanowiska.

Wopis projektanta do wewitrznego dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzdo ustosunkowaniacsiProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.



Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsoprocz wymienionych wiej nas¢pujgce dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokoty odbioru robét,

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane przez Wykonagvc

Zaginigcie dokumentéw budowy spowoduje natychmiastowe odtenie w formie przewidzianej prawem. Dokumentgduy
beda zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane dadvghazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowg i STWIORB, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzamgbidt i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminenyniki obmiaru kedg wpisane do dziennika obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w STWIORB nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na gimie.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowe;.

Jesli STWIORB wigciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona
przezsredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@miViORB.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJereli urzadzenia te lub sper wymagaj bada
atestujcych to Wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowe duola przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aeé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzécda wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kaacie
rejestru obmiar6éw. W razie braku miejsca szkice gniog dolczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektoremzdaal

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

-odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,

-odbiorowi czsciowemu,

-odbiorowi ostatecznemu,

-odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagrych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego ppstrobot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru wraz z lgjgrZzamawiajcego.

Gotowas¢ danej cezsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbidrethzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi®j jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inspektora Nadzoru.



Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaleicumentéw zawieragych komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pamiav konfrontacji z dokumentagjprojektovg, STWIORB i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odhiér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje siwg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru ratmkonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzegztggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i wartasci.
Catkowite zakaéczenie rob6t oraz gotoii® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvwapisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem o tym fakecisplektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakaczenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezomez Zamawiggego w obecnii Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw baflai
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania robét z dokumentagprojektovy i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozga sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rafzdipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jakag¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6lnych asortymentaebnacznie odbiega
od wymaganej dokumentacprojektows i STWIORB z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona pagten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgm robot jest protokédt odbioru ostatecznego rap6rzdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:

-dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie realizaciji
umowy,

-szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodekzimentéw umowy i ew. uzupetmag lub zamienne),

-recepty i ustalenia technologiczne,

-wewretrzny dziennik budowy i kgizke obmiaréw (oryginaty),

-wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z STWIORB,

-deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB

-opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zajczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z STWIORB.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnigg kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychérozwhgzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarows ustalora dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych, podstawtatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvwey danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowepbie uwzgédniac wszystkie czynnéci, wymagania i badania sktadag sé na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w STWIORB i w dokumentacji pgkjowej.

Ceny jednostkowe robdtta obejmowa:



-robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

-wartas¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymoeayawentualnych ubytkéw i transportu na terendvad
-wartos¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

-koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D.00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkOéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D.00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okrélone w ww. dokumentach, i wyszczegdlnione w koszier.

10



D.04.00.00 PODBUDOWA

D.04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyé&nia i odbioru robét budowlanych (STWiIORB)wymagania dotycre
wykonania i odbioru robét zezanych z profilowaniem i zggzczaniem podi@ gruntowego pod warstwy konstrukcyjne przy
pracach zwdzanych z remontami i konserwadjrég lgnych na terenie Nadkmictwa Radomsko.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB stanowi cze$¢ dokumentacii projektowej i natg je stosowé& w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakci
1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét z@anych z profilowaniem i zagzczeniem
podtaza przeznaczonego do akmia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w STWiIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee spreztu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélmkt 3.

3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do profilowania podiza powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek,

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w STWiIiORB D.00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w STWIORB D@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przysgpi¢ do profilowania i zagszczenia poditm bezpérednio przed rozpogeiem robot zwizanych z
wykonaniem warstw nawierzchni. Wéndejsze przysipienie do wykonania profilowania i zeggczania podim, jest maliwe
wytacznie za zgoglinspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atenysiznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany bezpgrednio z wykonaniem
pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Do profilowania podi¢a naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadadtilgotnos¢ gruntu podiéga podczas zggzczania powinna ldyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Poditare po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadakidejnej warstwy mena
przyshpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualaiect wykonanie niezlainych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wlasny koszt.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D@OM,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego pazaito

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D000, Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto&TWIORB i wymaganiami Inspektora Nadzoruzei
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem rozplantowaniem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odkitad,
— profilowanie dna podiz,

— zagszczenie,

— utrzymanie podima,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.
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D.04.04.02 PODBUDOWA Z MIESZANKI NIEZWI AZANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyéinia i odbioru rob6t budowlanych (STWIORB)wymagania dotycxce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z uteenie podbudowy z mieszanki niezganej - kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie przy pracach awmanych z remontami i konserwacirog l&énych na terenie Nadimictwa Radomsko.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB stanows czg$¢ dokumentacji projektowej i nalg je stosowé w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuekci
1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z utéeniem mieszanki niezgzanej tj.
dolnej warstwy kruszywa tamanego stabilizowanegmanicznie 0/63 mm o grudmd 10 cm oraz ulzenie gornej warstwy
kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznig,B/8im o grubgci 8 cm.

Rozliczenie za wykonane roboty ngsije wedtug ilé¢ m2 (o hcznej grubéci warstwy 18 cm) wykonanych na danej drodze,
zgodnie z ilgcig wskazag w przedmiarze robot.

W uzasadnionych przypadkach, za zg@hmawiajcego oraz Inspektora Nadzoru, dopuszcgawsikonanie innej szerokoi
lub grubdci warstwy kruszywa (w takim przypadku odpowiedwiegzliczenia materiatu dokonuje Inspektor Nadzoru)

1.4. Okrédlenia podstawowe

Mieszanka niezwgzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o gkvaym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jegisowany do
wykonania ulepszonego podi gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchmgdrMieszanka niezwrana mae by
wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, zkéogu lub mieszaniny tych kruszyw w oktenych proporcjach.

Kategoria — charakterystyczny poziom vdavosci kruszywa lub mieszanki niezyzanej, wyraony, jako przedziat wartsi lub
wartas¢ graniczna. Nie ma zateosci pomigdzy kategoriami rénych wiaciwosci.

Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budowmiet ktory mae by naturalny, sztuczny lub z recyklingu.

Kruszywo naturalne — kruszywo ze zidaturalnych pochodzenia mineralnego, ktérezenby poddane wylcznie obrébce
mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwameireralnych surowcow naturalnych wystijacych w przyrodzie, jakwir,
piasek,zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobningkat, nadziarnavirowego lub otoczakéw

Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowgéw zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaly, meatn
zwirowe.

Kategoria ruchu (KR1+KR6) — ohgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych (100 kN) wedtug
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyigpétsztywnych”.

Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kraszy wymiarach ziared (dolnego) rownym lub wkszym ni 1 mm
orazD (gérnego) wikszym niz 2 mm.

Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie knwszo wymiarach ziared rownym O orazD réwnym 6,3 mm lub
mniejszym.

Kruszywo o cagtym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanme mieszankkruszyw grubych i drobnych, w ktérgj
jest wieksze nk 6,3 mm.

Kruszywo stabe — kruszywo przewidziane do zastosiavay mieszance przeznaczonej do wykonywania warstwierzchni
drogowej lub podiga ulepszonego, ktdre charakteryzuje réznicami w uziarnieniu przed i po 5-krotnym zagczeniu metag
Proctora, przekraczgjgymi + 8%. Uziarnienie kruszywa naje sprawdza na sitach przewidzianych do kontroli uziariéden
wg PN-EN 13285 i niniejszej STWIORB. O zakvigbwaniu kruszywa do kruszyw stabych decyduje nelsza rénica
wartasci przesiewdw na jednym z sit kontrolnych.

Podbudowa — dolna e& konstrukcji nawierzchni drogi, staca do przenoszenia obzén z ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktorgarme wykonywane w kilku warstwach technologicznych.
Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewtsajprzenoszenie ole¢en z warstw wyej lezacych na warste podbudowy
pomocniczej lub podiee.

Podbudowa pomocnicza - warstwa, zapewo#sjprzenoszenie oheen z warstwy podbudowy zasadniczej na wagstw
podiaza. Podbudowa pomocnicza neoskltada sie z kilku warstw o ranych wigciwosciach.

Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowkizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiginoji podanymi w
STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogbpkt 1.5.
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2. MATERIALY
Ogoblne wymagania dotycgce materiatdw
Ogl6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.1. Materiaty do wykonania robét
Zgodna¢ materiatdw z dokumentagprojektovs
Materiaty do wykonania rob6t powinny byggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3IWiORB.
Materiaty wchodzce w sktad mieszanki
Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszan&kuszywa niezwjzanego s
- kruszywo,
- woda do zraszania kruszywa.
2.2. Kruszywa
Do mieszanek nahy stosowad kruszywo tamane 0-31,5 mm, 0-63mm.
2.4. Woda do zraszania kruszywa
Do zraszania kruszywa nalestosowa wode nie zawierajca sktadnikéw wptywajcych szkodliwie na mieszaakruszywa, ale
umazliwiajaca whasciwe zagszczenie mieszanki niezyzianej.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolnkf &
3.2.Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z mieszanki niezzginej powinien wykazasie mozliwoscig korzystania z
nastpujgcego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsgych w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszankskyw,
C) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lustatycznych do zagzczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagamjolne” pkt 4.
4.2 . Transport materiatow
Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagzm i zawilgoceniem.
Woda mae by dostarczana wodagjiem lub przewanymi zbiornikami wody.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB D@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5
5.2. Zasady wykonania robét
Spos6b wykonania robét powiniendygodny z dokumentacprojektows i STWIORB. Podstawowe czyném przy wykonaniu
robot obejmuy:
- roboty przygotowawcze,
- projektowanie mieszanki,
- wbudowanie mieszanki,
- roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIORB wskaza Inspektora Nadzoru:
- ustalt lokalizacg robot,
- przeprowadi obliczenia i pomiary niezlllne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustaldainych wysoka@iowych,
- usuny¢ przeszkody utrudniage wykonanie robot,
- wprowadz¢ oznakowanie drogi na okres rob6t
- zgromadzi materialy i spret potrzebne do rozpoezia robot.
5.4. Przygotowanie podiga
Podiaze pod podbudogv powinno spetnia wymagania okione w STWIORB D.04.01.01 Podbudowa powinna by
utozona na podkau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy.
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5.5. Projektowanie mieszankhniezwigzane

5.5.1. Postanowienia ogélne

Przed przysfpieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inspedto Nadzoru, Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadl
do akceptacjidokumenty dopuszczgie materiat do wbudowania zgodnie z Ustaavdnia 16 kwienia 2004 r. o wyrobach
budowlanych.

5.5.2 . Wymagania wobec mieszanek

W warstwach podbudowy stosuje sihieszank kruszyw 0/31,5 mi, 0/63 mm.

Wymagania wobec mieszanek przazzonych do podbudowy, podane w tablicy 4, ddieo wraliwosci na mr6z mieszanel
kruszyw, dotycz badania materialu pogpiokrotnym zagszczeniu w aparacie Proctora wedtuc-EN 13286-2 [14].
Zawarta@¢ pytdbw w mieszankach kruszyw do wwy podbudowy, okrdana wg PNEN 93:-1 [1], powinna by zgodna z
wymaganiami tablicy 4. W przypadku stabych kruszymgwartéd¢ pytbw w mieszance kruszyw naje réwniez bada i
deklarowd&, po pkciokrotnym zagszczeniu metagd Proctora. Zawartd pytdw w takiej mieszance po gmiokrotnym
zag:szczeniu metag Proctora powinna rowntespetnig@ wymagania podane w tablicy 4. Nie oleesi wymagania wobe
minimalnej zawartéci pytdow < 0,063 mm w mieszankach kruszgivy warstwy podbudowy zzdniczej i pomocniczej.
Zawartd¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, gkasa wedtug P-EN 9334 [1] powinna spelniawymagania podane w tabli
4. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawdrtoadziarn w mieszance kruszyw po guiokrotnym zagszczeniumetod
Proctora.

Uziarnienie mieszanek kruszyw o wymiarach ziareadX do 31,5 mioraz 0 do 63 mmalezy okresli¢ wedtug PMEN 933-1
[1]. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw powinngvdera sic w obszarze midzy krzywymi granicznymi uziarnieni
przedstawionymi na rysunku 1, odpowiednio dla rodzajaszanki. Na rysunku 1 pokazano réwnidiniami przerywanym
obszar uziarnienia SDV, w ktérym powinnae simiesci¢ krzywa uziarnienia mieszanki ,S” deklarowana p
dostawe/producenta.

W przypadku staych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw ngledwniez bada i deklarowa po pkciokrotnym zagszczenit
metod; Proctora. Kryterium przydatdoi takiej mieszanki, pod wzedlem uziarnienia, jest spetnionezgdi uziarnienie mies:nki
po pkciokrotnym zagszczeniu metagdProctora migci sie w krzywych granicznych podanych na rysu 1, 2.
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Rys. 2. Krzywgraniczne uziarnienia mieszanki krus: 0/63 mm do warstw podbudowy
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Oprocz wymaga podanych na rysunku 1, wymaga siby 90% uziarnie mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6
mieskcy spetniato wymagania kategorii podanych w talalicd i 3, aby zapewéijednorodné¢ i ciggtos¢ uziarnienia mieszanek.
Tablica 2. Wymagania wobec jednorodciouziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanieleklarowar przez producenta
wartascig (S). Wymagania dotygprodukowanej i dostarczanej mieszankilimieszanka zawiera nadmierzawartg¢ ziaren
stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przezugeda uziarnienia mieszanki poegbkrotnym zagszczeniu metaed
Proctora

Poréwnanie z deklarowamrzez producenta watita (S) Tolerancje przesiewu przez sito

. Migszanka (mm), % (m/m)
niezWazana, mnt—g g 1 2 4 56 | 8 | 112 | 16 | 224] 315
0/31,5 +5 | +5| =+7| =8| - +8 - +8
0/63 - £5 | x5 | +7]| - +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producentaszanek powinna nie tylko m@¢ sie w odpowiednich krzywych
uziarnienia (rys. 1) ograniczonych przerywanymidmi (SDV) z uwzgtdnieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tgbli
2, ale powinna spetnigdakze wymagania ggtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Rénice przesiewbw przy badaniwglosci uziarnienia mieszanki niezyzianej

Minimalnaimaksymalnazawariéfrakcjiwmieszance-riniceprzesiewow|[%(m/m)]
Mieszanka 1/ 2/4 2/5,6 4/8 56/11/2 8/16 11,2/22,4  16/31,5
min. | max| min.] max min. Max | min| max | min.| max | min. | max | min. | max| min| max
0/31,5 4 15 7 20 - - 10 25 . - 10 25 . - - -
0/63 - - 4 15 - - 71 20 - - 10 2% - - 10 25

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw powispetnida wymagania wg tablicy 4. Wymagania wobec mieszanek
przeznaczonych do warstw podbudowy ogne wraliwosci na mréz (wskaik SE), dotycz badania materiatu po
picciokrotnym zagszczeniu metoda Proctora wedlug PN-EN 13286-2 [IMje stawia s  wymagaé  wobec
wodoprzepuszczaldoi zagszczonej mieszanki niezwanej do podbudowy, o ile szczegdtowe regania nie przewidgj
tego.

Zawart@g¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiadeymaganej zawarfgi wody w trakcie wbudowywania i
zag:szczania okrdonej metod Proctora wedtug PN-EN 13286-2 [14], w granicacdaoych w tablicy 4.

Badanie CBR mieszanek do podbudowy maleykona na mieszance zagzczonej metagdProctora do wskanika zagszczenia
Is = 1,03 i po 96 godzinach przechowywania jej wwie.

CBR naley oznaczyg wg PN-EN 13286-47 [15], a wymaganie pegyjvg tablicy 4.

5.5.3. Istotne cechyrodowiskowe

Zgodnie z  dotychczasowymi &@adczeniami,  dotyerymi  stosowania w drogownictwie mieszanek z skywv
naturalnych oraz gruntéw, muoa je zaliczy do wyrobdw budowlanych, ktére nie oddziatysvagkodliwie nasrodowisko.
Wigkszai¢ substancji niebezpiecznych ollanych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaje wystpuje w takich
mieszankach.

5.5.4. Wymagania wobec mieszanek

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek nigzaviych w warstwie podbudowy

Wymagania wobec mieszanek niezeanych w warstwie podbudowy p
nawierzchri drogi obcizonej ruchem kategorii KR1 + KR6
Wiasciwosé
PunktPN-EI\\N magania
13285 ymag
Uziarnienie mieszanek 43.1 0/31,5 mm, O3
Maksymalna zawarte pytow: Kat.UF 43.2 UF
Minimalna zawarté¢ pytow: Kat. LF 4.3.2 LR
OCq (tj. procent przechodzej masy przez sitm,4D*) powinier
ZawartG¢ nadziarna: Kat.OC 433 wynosic 100%, a przechodeej
przez sito ) powinien wynosi 90-99%)
Wymagania wobec uziarnienia 441 Krzywe graniazziarnienia wedtug rys. 1
Wymagania wobec jednorodéui4.4.2 Wg tab. 2
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uziarnienia poszczegoélnych partii-
poréwnanie z  deklarowan prze;
producenta wartia (S)
Wrazliwosé na mréz;

skaznik piaskowy SE™) , CO najmniej
Odpornd¢ na rozdrabnianie (dotyc
frakcji 10/14 mm odsianej z miesza LA35
wg PN-EN 1097-2 [6], kat. nie wgza ni
Odpornd¢ na scieranie (dotyczy frakg
10/14 mm odsianej z mieszanki) ViRIN- Deklarowana
EN 1097-1 [5], kat. Mg
Mrozoodpornéé (dotyczy frakcj
kruszywa 8/16 mm odsianej z miesza F4
wg PN-EN 1367-1 [8]
Wartas¢ CBR po zagszczeniu d

skaznika  zagszczenia 1s=1,03 i > 120
moczeniu wwodzie 96 h, co najmniej
Zawartcé wody w mieszang
zag;szczanej, % (m/m) wilgotrici 80-100
optymalnej wg metody Proctora

4.5 45

\Wiekszai¢ substancji niebezpiecznydkreilonych w dyrektywi
Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wgstije w zrodtach
kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w odmiesidg
kruszyw sztucznych i odpadowych nalebadd czy zawarté
substanciji niebezpiecznych nie  przekracza el
dopuszczalnych wg oglinych przepiséw 61

) Gdy wartdci obliczone z 1,4D oraz d/2 nig dokladnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, nglerzyja¢ nastpny nizszy
wymiar sita.

Inne cechyrodowiskowe 45

) Procentowa zawar§6 ziaren przechodzych przez sito D m@ by wieksza nk 99% masy, ale w takich przypadkach
dostawca powinien zadeklaroéviypowe uziarnienie.

“*) Badanie wskénika piaskowego SE nale wykona na mieszance po guiokrotnym zagszczeniu metagProctora wg PN-
EN 13286-2 [14]

5.5.5. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstepodbudowy

Mieszank kruszywa cicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach, gwarantaych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarki (wytaiér mieszanek kruszywa) stacjonarne lub mobilne ipoy zapewnt
ciggtos¢ produkciji zgodn z recepd laboratoryja. Ze wzgkdu na konieczn@ zapewnienia mieszance jednoroflrianie zaleca
sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblfmakciji kruszywa na drodze.

5.5.6. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruidopo
zag:szczeniu byta réwna grubo projektowanej. Warstwa podbudowy powinnaébsoziozona w sposob zapewrniay
osiagniccie wymaganych spadkow.zidi podbudowa skladaesi wiecej niz  jednej warstwy kruszywa, to Zkia warstwa
powinna by wyprofilowana i zagszczona Wilgotn& mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatla
wilgotnaosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04488][(metoda Il). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony. Jeli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jestisiza od optymalnej o 20% jej wastd,
mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscig wody. W przypadku, gdy wilgotdé mieszanki kruszywa jest wgza
od optymalnej o0 10% jej wartoi, mieszank nalezy osuszy.

5.5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasipnej warstwy, powinna gy utrzymywana w dobrym stanie. zédi
Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnspektora Nadzoru, gotawodbudow do ruchu budowlanego, to jest obgerany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane prereruch. Koszt napraw wyniklych z niewtéwego utrzymania
podbudowy obgza Wykonawe robot.

6.  KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialogb pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskaymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do
obrotu i powszechnego stosowania (np. stwierdzenieznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem hddoym B,
certyfikat zgodnéci, deklarac; zgodndci, aprobat techniczig, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawd@vy. i
Wszystkie dokumenty przedstawia Inspektorowi Nadzto akceptacji.
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6.3. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy

Lp.Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ pomiarow
Gruba¢ podbudowy w 3 punktach lecz nie rzadziejmsiz na 2000 m2
Szerokdé¢ podbudowy w 3 punktach

Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o vécej niz +10 cm, -5¢cm.

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz 10%. Niezalenie od tego musi liyzachowany
pakiet warstw konstrukcji nawierzchni, zaémy w dokumentacji przetargowe;j.

6.4. Wymagana nénos¢ i zageszczenie warstwy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osiagniccia wymaganego wskaika zagszczenia.. Naley wykona&
pomiary nénosci warstwy z kruszywa zgodnie z nagr®N-S-02205:1998 zgdznik B i Instrukcji Bada Podiaza Gruntowego
Budowli Drogowych i Mostowych — zatznik 2, GDDP 1998. Wykonana warstwa powinna spéinastpujagce wymagania
dotyczce n@nosci:

E1>60MPa i E2100MPa lub przy pomiarze pfytlynamiczin EVD co najmniej 60MPa.

E2<22
E —_ ]

1

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaz wicksze odchylenia od olglenych w punkcie 6.3 powinny By
naprawione. Jeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezagcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepodbudow.

Niewtasciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Roboty te
Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tydiot nasfpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wyej
podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Niewtasciwa nasnosé podbudowy

Jezeli nosnoé¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezkdne do
zapewnienia wymaganej dmmsci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawaadtpudowy tylko wtedy, gdy zaignie nénosci podbudowy wynikio z
niewtadciwego wykonania rob6t przez Wykonavpodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D@OM,Wymagania ogolne” pkt 7.

Jednostl obmiarow jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z mieszanki niezzginej.

8.  ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w D.M.00.00\®@magania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentacprojektows, STWIORB i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoinkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ?rpodbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zag:szczenie rozteonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D. 05.02.01a UZUPELNIENIE UBYTKOW W NAWIERZCHNI TLU CZNIOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikac§j symagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zgdanych z uzupetnieniem ubytkéw

w nawierzchni ttuczniowej na drogacBrgch na terenie Nadkmictwa Radomsko.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

STWIORB stanow cz$¢ dokumentacji projektowej i nalg je stosowé w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpuekci

1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i odbiorem uzupetnienia

ubytkbw w nawierzchni ttuczniowej, wykonanej naogach miejscowego przeznaczenia. Po uzyskaniu zdedyniera,

ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB ima stosowa do napraw na wkszej powierzchni i remont castkowy, np. przy

odnowie nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Nawierzchnia ttuczniowa - nawierzchnia twarda rég@sizona, ktorej warstwécieralna wykonana jest z tlucznia bezycia

lepiszcza lub spoiwa.

Remont castkowy - naprawa pojedynczych uszkodlmawierzchni thuczniowej, uzupetnienie ubytkow wierzchni.

Odnowa nawierzchni - naprawa nawierzchni, gdy udz&aia lub zaycie przekraczaj20- 25% jej powierzchni, wykonana na

calej szerokgxi i dlugdsci odcinka wymagagego naprawy.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materialty do wykonania remontu gstkowego nawierzchni ttuczniowej powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji

projektowej i STWIORB.

Jesli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej tae@lmontu czstkowego nalgy stosowd nasg¢pujace materialy:

- kruszywo famane zwykie: kruszywo tamane, tidczekliniec,

- kruszywo do zamiatowania gornej warstwy nawiergzchiat,

- wodk do skropienia podczas zsgczania i zamiatowania.

3.SPRZET

3.1. Sprat stosowany do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okénych w niniejszej STWIORB powinien wykazasie mozliwoscig

korzystania z nagpujgcego spretu:

- koparko-tadowarek,

- rowniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wog

- sprzt do rozebrania uszkodzonej nawierzchni np. miotk@@umatycznych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okstonych w niniejszej STWIORB, nima korzystd z dowolnych srodkéw transportowych

przeznaczonych do przewozu kruszywa.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robdt naly, na podstawie dokumentacji projektowej i wskaZamawiajcego ustali lokalizack

terenu robot, przeprowadziczyszczenie nawierzchni z kurzu, blota i innycimieezyszczgé, do odlegiéci 0,5m-0,7 m od

krawedzi uszkodzenia, z uswiiem zanieczyszchegpoza koron drogi.

5.2. Uszkodzenia nawierzchni, podlegage remontowi castkowemu

Remontowi czstkowemu podlegaj uszkodzenia nawierzchni ttuczniowej, obejgog: zapadricia i wyboje fragmentéw

nawierzchni, koleiny, powstge wzdhi osi jezdni, osiadanie nawierzchni w miejscu przeke, wadliwej jakdéci podiaza lub

podbudowy, niewlsciwego odwodnienia, nierowia jezdni, spowodowane wysysaniem przez opony shod@wv piasku,

miatu kamiennega;wiru, klinca, inne uszkodzenia, deformcg nawierzchri w sposob odbiegagy od jej prawidlowego stanu.

Najdogodniejsz pors wykonywania remontéw gstkowych g okresy wilgotne na wiosgni na jesieni. Wilgé utatwia zrywanie

nawierzchni oraz zagzczanie wykonanych tat. Z uwagi na wygadchu zaleca siprzeprowadzenie rob6t wczeswiosn w
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celu umdliwienia pojazdom korzystania z réwnej nawierzcpriez caty okres lata i jesieni.

5.3. Wyznaczenie powierzchni remontu egtkowego

Powierzchnia przeznaczona do wykonania remonjetkawego powinna obejmowaaty obszar uszkodzonej nawierzchni oraz
cze$¢ do niej przylegajca w celu tatwiejszego powzania nawierzchni naprawianej z istgmj. Wieksz liczbe uszkodzonych
fragmentdw nawierzchni, znajdigych s¢ blisko siebie, dczy st w jeden duy fragment przeznaczony do remontu. Zaleea si
aby obrys digych powierzchni do remontu miat ukte nachylenie w stosunku do osi drogi. Przy wyzaatrz powierzchni
remontu nalgy uwzgkdni¢ potrzeby prowadzenia ruchu kotowego, decydgie w okrelonych przypadkach na remont, np. na
potowie szerokéci jezdni.

5.4. Rozbiorka nawierzchni

Poprzednio wyznaczgmawierzchrg remontu cgstkowego oskarduje esrecznie lub przy gyciu mtotkbw pneumatycznych w
taki sposéb, aby uzyskaboczne $ciany pionowe. Oskardowanie wykonuje¢ silo gkbokasci wyboju. Dla ufatwienia
oskardowania w okresie suchym - miejsca podiggajpskardowaniu polewaesivodg przynajmniej na jedngodzire przed
oskardowaniem. Przy wybojach o powierzchn¢kgzej nz 1 m2 na dnie wyboju oskardujes $iruzdy o szerokai 6-8 cm i
gtebokdsci okoto 5 cm w krat ukasng do osi drogi o bokach 0,3-0,7 m.

5.5. Wypetnienie wyboju materialem

Wyoskardowany leny materiat naley z wyboju usugé i przesortowa za pomog sit lub grabi na ttucze kliniec, miat kamienny
oraz czsci nieprzydatne do robot naprawczych.

Miejsce przeznaczone do remontu aglelokladnie oczici¢c i zwilzy¢é woda. Na spdd wyboju naby utozy¢ przesortowany
tluczer pochodzcy z wyoskardowania pod warunkieme nie jest on zaokglony. Nasgpnie uklada si swiezy tluczen,
pochodacy z tego samego surowca skalnego, z ktérego bylkomana nawierzchnia, w takiej $ld, aby ze wzgidu na
zagszczenie, wystawat nad otacgaj nawierzchrg 1,5 - 2 cm. Ttuczé powinien mié wymiary 25-40mm lub 40-60mm
zaleznie od gébokasci wyboju.

Po obfitym zwikeniu tlucznia, zagszcza si go, postpujac od kravedzi taty ku srodkowi. Zagszczanie mazna wykonywéa
ubijakami ecznymi, zagszczarkami ptytowymi lub przy dej liczbie wybojow - lekkim walcem.

Nastpnie naley rozcieli¢ kliniec o wymiarach 12,8-20mm z tego samego karmaieo ttuczé. Mozna wyé¢ réwniez i stary
kliniec z wyoskardowanej nawierzchni, ktéry wykazlgpsze wiciwosci cementujce. Kliniec po polaniu wadubija si lub
watuje. Nasgpnie roZciela s¢ kliniec o uziarnieniu 6-3 - 12,8 mm, ubija lub wj#, obficie polewajc wody. W koncu, dla
ochrony remontowanej powierzchni, pokrywa jgi mialem kamiennym 0-4mm i ponownie zalewa wod

Remont castkowy powinien b¥ tak wykonany,zeby tata wykazywata silne i catkowiteaekenie ze starnawierzchni, a
materialy kamienne wbudowane weldiyly silnie ze solp zazbione i zaklinowane. tata powinna dwykonana okoto 1 cm
ponad otaczafa nawierzchrg, ze wzgédu na komprymowanie pod ruchem.

5.6. Unikanie bkdow przy wykonywaniu remontu czastkowego

Zaleca s} przy wykonywaniu remontu ggtkowego unikanie nagiujacych bkdow:

-wycinania wyznaczonej do remontu powierzchni wgdtuostych ksztattdw geometrycznych (np. progtow), gdy: zwicksza
to powierzchng fat i powoduje niepotrzebne niszczenie dobrze @aciacych s¢ czesci starej nawierzchni,

- wycinania (oskardowania) zbyt ¢hlokiego miejsc wybojow, gdygtebokas¢ oskardowania nie powinna bywigksza ni
gfebokas¢ wyboju, z zastrzeeniem,ze gkbokas¢ po oskardowaniu powinna wynésikoto 1,5srednicy wywanego do remontu
tlucznia,

- nieoskardowania dna wybojéw, gdgowoduje to niedostateczne pgranie warstwy ttucznia z istnigg nawierzchn,

- nieczyszczenia wyboju po oskardowaniu, gdjuczer sypany w kurz i bloto w wyboju ma trudimd we wiasciwym
zaklinowaniu sj,

- niedostatecznego zgggczania tlucznia wypetnggego wybdj, gdy tluczen luzny w wyboju zostanie w krétkim czasie
rozrzucony kotami pojazdow,

- niepolewania woglttucznia i klinca podczas ubijania, géyarcie medzy ziarnami kruszywa jest zbyt i ttucze nie daje si
nalezycie zagscic i thuczen zostanie wyrwany kotami samochodoéw,

- uzywania zamiast kiica niewtgciwego materiatu klingicego (np. ziemi z poboczy), co spowodowane jestirtié pogta
oszczdndscia, a skutkuje stratzwigztosci naprawionej taty przez kota wyrywagie z faty ttucza,

- wykonywania powierzchni taty réwno z istnjeg nawierzchny, gdyz po skomprymowaniu przez ruch tata znajdziepginiej
nawierzchni, a w zagbieniu zatrzyma giwoda, powodujc rozmakanie taty i wyrywanie Kica przy przejedzie kota,

- podniesienia nadmiernego powierzchni faty porsdiégca nawierzchng, gdyz podniesienie pozostate po zajeeniu kedzie
niemite dla kierowcéw samochodow,

- uizywanie do remontu ttucznia i kita o twardéci réznigcej sk od twarddci thucznia w istniejcej nawierzchni, gdytata kedzie
ulegata mniejszemu lub wkszemuscieraniu nk otaczajca jezdnia, co spowoduje niekorzystne zbiginie lub podwyszenie
nad jej powierzchmgi

- stosowania w facie kita z innego gatunku kamieniazrfuczer (innej twarddci) co powodujeze tluczé nie da s nalezycie

zaklinow&.
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5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hyzgodne z dokumentacprojektova i STWIORB. Do robét wykaczeniowych naley prace
zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istojeh warunkéw terenowych, takie jak: roboty ppiizujagce otoczenie
terenu robdt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D.00.00.00.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien: uzyskaymagane dokumenty dopuszega wyroby budowlane do
obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty nakZpezpieczgstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnodeklaracje
zgodndci, ew. badania materialtéw wykonane przez dostawitpyy wykona badania witéciwosci materialdw przeznaczonych
do wykonania robét. Wszystkie dokumenty oraz wybikda Wykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania wykonanych rob6t

Po zakdéczeniu rob6t naley ocené wizualnie:

-wyglad zewrgtrzny wykonanego remontu gstkowego w zakresie wyglu i prawidlowdci wypenienia fat w nawgzaniu do
otaczajcej nawierzchni,

-poprawng¢ profilu podiwnego i poprzecznego, namujacego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajacego splyw
powierzchniowy waod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, STWIORB i wymaganiami Inspektora,zgi wszystkie
pomiary wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robaét,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatu i spta,

- wykonanie remontu gatkowego nawierzchni ttuczniowej wedtug ustaspecyfikacji technicznej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;.
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